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Tanim

N7A-SMPC Adimlari darbe (pulse) ile kontrol temeline dayanan (Pulse,Dir,En)
suruculerin kontroli icin gelistirilmis, gelismis parametrelere sahip
kontrolordiir. Rotary Encoder ile step motorlari hassas ve tam istenilen tur
olarak kontrolline olanak saglar.

Genel Ozellikler

v Gelismis Parametre Kontroli
-Hiz
-Bir Cevrim i¢in Tur ve Pulse Sayisi
-Pulse Bolicl (Step Presscaller)
v’ Genis Giris Gerilim Arahgi: 9-24V DC
v’ Dusuk Gig Tuketimi: <100mA
v’ Yiksek ve Stabil Sinyal:  =20mA
v’ Buzzer Sesli ikazi
v Fren Modu Pasiflestrime
v’ Besleme Ters Gerilim Korumasi
v Parametre Sifirlama Modu
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LCD Ana Menu Aciklamalari
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Sembol Sembol ismi Ozellik/Aciklama

Rotary Encoderin bir tik (sag veya sol) cevrilmesi
sonucunda set sayisi kadar Pulse Gretilmesi
Rotary Encoderin bir tik (sag veya sol) cevrilmesi
sonucunda motorun set sayisi kadar tur atmasi
icin (1.8° Adimina gore) hesaplanarak Pulse
uretilir.

ilgili parametre; pes pese olusacak Pulse’nin

3 Pulse Speed Test arasindaki sureyi gosterir. %100 En Hizli %0 En
Yavas motor donusini gosterir.

ilgili Parametre; Rotary Encoderin bir tik cevirimi
1 ve 2 sembol parametrelerine gore gerceklesek
sinyalin tipini gosterir.

Pulse: Sembol 1 Parametresi kadar Puls Sinyali
Tur :Sembol 2 Parametresi kadar Tur Pulse
Sinyali

1 Tek Pulse Set

2 Tur Pulse Set

4 Pulse/Tur Modu
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N7A-SMPC20 I/0-Fonksiyon-Kontrol Aciklamalari
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9 10 11 13 14 15 16 _17
Sembol | Sembol ismi Aciklama/Ozellik
1,4,6,8
10,12, GND N/A
14,15
2,16 + DC Besleme | Devrenin Calisabilmesi icin + Besleme Gerilimi
4,9 CLK Step Motor Siriicii Modiil icin Pulse Cikisi Sinyali
6,11 DIR Step Motor Siiriicii Modiil icin Yén Cikis Sinyali
8,13 EN Step Motor Suriict Modil Aktif/Pasif (Fren) Cikis
Sinyali
17! vce'! Ek kart icin DC +5V Besleme (_;|k|§|*1
18 Reset Buton | Sistemi Resetlemek icin Kullanilir
19° EN Buton ° EN Cikisini Altif/Pasif Konumuna Getirir
203 | Rotary Encoder™ Rotary Encoder Fonk: Sag“g/SoI/leIama*3
21 Pulse LED CLK/STEP Cikisinin Lojik 1 Oldugu gosterir
22 EN LED EN Cikisinin Aktif Oldugunu Gosterir
23 LCD Contrast | LCD Contrastini Ayarlar Trimpotu
24 POW LED Sistem Beslemesinin Var Oldugunu Gosterir

Tablo-2 Cikis ve Fonksiyon Tanim/Ozellikleri

*1 Sadece Cikis Pinidir.Bu pinden enerji girisi yapmayiniz.

*2 Devrede ¢alismaz durumda iken EN Butonuna bastiktan sonra enerki verildiginde hard reset yaparak kalici bellege

kaydedilmis parametreleri sifirlayarak fabrikasyn ayarlara geri doner.!!!

*3 Encoder Orta Butona>3sn basili tutuldugunda Parametre Meniisiine Gegis Yapilir Ve >3sn ile Parametre Kaydedilir.
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Parametre Menlisui ve Aciklamalari

Parametre menistne Tablo-2’deki 20 sembolini temsil eden rotary
encoderin buton 6zelligine 3sn basarak giris yapilir. Parametreler
arasinda gecis icin ayni butona bir sefer kisa sireli basilarak ilelenir.
Encoderi saga ve sola cevirerek ilgili parametre ayarlanir ve ayarlanan
tum parametreler 3sn basili tutarak kaydedilir otomatik ¢ikis yapilarak
ana menuye gegcis yaplilir.

Parametre Mendlileri

Parametre Men(isii Parametre Gzelliéi

Deger: 0 - 9999

Rotary Encoderin bir tik (sag veya
sol) cevrilmesi sonucunda set sayisi
kadar Pulse lretilmesi

Deger: 0 - 9999

Rotary Encoderin bir tik (sag veya
sol) cevrilmesi sonucunda motorun
set sayisi kadar tur atmasi icin (1.8°
Adimina gore) hesaplanarak Pulse
uretilir.

Deger: %1 - %100

llgili parametre; pes pese olusacak
Pulse’nin arasindaki slireyi gosterir.
Dolayli yoldan motorun dondis hizini
temsil eder.

Deger: 1,2,4,8,16

Step motor sliriici moduldeki step
bollclt degerini temsil eder.
Paremetre ile surtici modil adim
boliict degeri(dip switch) esit
olmadir aksi halde motor tam tur ve
tek pulse calismasinda eksik/fazla
adim atar.
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